RESUME i POINTS SAILLANTS
VIASAT Géo-Technologie inc. a OUT". NOVATE“H * Composantes du systéme

développé le systéme POSITAG 2, un POSITAG 2
~récepteur GPS NovArel;

capteur UiFS/S10 F.m.ant appel aux y et ket domi
technologies de positionnement par I.E SYSTEME snvironnement Tindows ™
satellite (LPS), de télédétection et -logiciel développé en langage C*;
d'édition cartographique numérique POS'TAG 2 - micro-ordinateur portatif avec
pour acquérir, localiser et visualiser écran & matrice de couleur active.
sitnultanément des données sur le U N CAPTEUH

P F L & b L] i 16 i 1
terrain. A aide de ce systeme, il est Fonctions du systeme

- visualization de la position a
i s e i GPS/SIG
postible de s repérer précisément sur st pilomas e nt

- affichapge rapide des données
cartographiques sous forme
VECTELT &f matTrice;

- saisie des données associant
positions et attribats;

- &dition des données saisies ot
affichées & ['écran;

le site, de récolter des données an bon
endroit en tenant compte des infor-
maticns existantes, de faciliter leur
intérration dans une base de données
et de s'assurer de les rendre
disponibles trés rapidement aux autres

utilisateurs. - création de menus de saisie
spécifiques;
- compatibilité des tormats de
données & ['entrée et & la sortie
{DXE SIF, Arc-Info, Genabap,
Spans, erc.).
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PROBLEMATIQUE

Limplantation de S1G (sys-
remes d'information 3
réfErence spatiale) au sein
d'organismes responsables de
la gestion de 'environne-
ment a permis de compiler
LAThE: TMasse imporanee de
données de sources diffé.
rentes e de les intégrer dans
une base commune 3 ['aide
de la référence spatiale {péo-
référence), ¢'est & dire de leur
localisation géographique.

Ce faisant, ces Arganismes
ont éré confroneés aux diffi-
cultés inhérentes & la saisie
itformatisée des donndes,
surtout £n ce Jui a trait &
I'imprécision de la référence
péographique urilisée et aussi
i leffort qu'il faur investir
pour effectuer 'entrée des
données.

Le systéme POSITAG 2
a été comgu spécifiquement
POt permettre aux inter-
venants chargés de ['acquisi-
tion des données environ-
nementales de faciliter
Falimentation des SI1G en
pénérant des données dont la
structune est plus homopine,
le contenu plus déeaillé (au
point de vue péo-référence)
et la localisation plus précise.
Les wsagers ont en con-
SEUENCE Un Acceés d une
information plus & jour parce
qu'elle est plus rapidement
intégrée 4 la base de données
environnementales.

TECHNOLOOIES

TECHNOLOGIE

Le systéme POSITAG 2
sappuie sur la rechnologie de
positionnement par sacellie
GPS en mode différentiel qui
permer de dérerminer des
positions & des précisions de
I'ordre de 1-3 m (par rapport
au systéme de référence
péodésique) en moins d'une
seconde d'observarion.

Il s"appuie également sur
I"étar d'avancement actuel
dans e domaine des systémes
d'information & référence
spatiale et dans le domaine

de la télédérecrion. Ces vech-
nologies ont permis de créer
un systime de collecte de
donndes sur le terrain qui
posside les principales fonc-
tions d'un systbme d'éditlon
graphique et de trairement
d'images. Le systéme
POSITAG I constitue une
véritable station car-
tographique dynamigue
uniKue en son genre, capable
d'afficher, de saisir et d'éditer
sur place et en temps réel des
données i référence spatiale.
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RESULTATS

Avec le systéme POSITAG I,
lutilisateur est en mesure

de se diriger rapidement et
précisément sur be liew de son
interventicn. En tout cemps,
le captewr lui fournit les
coordonnées exactes de s
position qui est affichée 4
I'écran en superposition avec
d'awtres rypes de données
{données cartographiques,
images de rélédétecrion ou
cartes électroniques). Le
sYsIEmMe associe auromarique-
ment une position & toures les
informarions enregistrées &
I'akde du clavier tour en
cffrant i Purilisateur la possi-
kilicé de définir un menu de
saisie adapeé i ses besoins. De
revaur ma bureau, les donniées

enregistrées sont facilement
traitées ot intégrées & une
bangue de données existan-
tes, ce qui les rend rapide-
ment disponibles aux autres
utilisateurs,

Le systime POSITAG 2
offre a 'utilisateur les
possibilités suivantes :

- un utilitaire permettant de
déterminer des positions
péographiques avec une
précision de 1-3 men
poST-Traitement;

- une fonetion de base per-
mettant d'afficher & I'écran
la position de "unité en
opération au fur et 3 mesure
de son déplacement sur le
terrain de méme que tous

les arreiburs qui sont
relevis;

la capacité d'afficher en
arriére-plan et en référence
aux positions affichées des
donndes cartopraphiques
DILMEriGuUes en formar
vecteur combindes i des
images numénques (image
satellive, ortho-photo ou
document cartographique
balayé) en formar marriciel;

une structure de données
efficace permettant affi-
chage et le défilement rapi-
de des données en format
matriciel et vecroriel i
I'écran;

- des fonctions d'édition
graphique permettant
d'ajourer, d'éliminer, de
déplacer, de réorienter et
de modifier les Eléments
graphiques contenus dans
les fichiers en format
vectoricl;

- um utilitaire permettant &
l'usager de naviguer vers
des points done les coor-
données sont connues;

- yn utilitaire permettane de
défimir des dicrionnaires
d'arrributs facilitant la
salsie des données sur le
rerrain.

SCHEMA DU SYSTEME POSITAG 2

Antenne
GPSs

Données descriptives
gloréférencées
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POTENTIEL ET LIMITES

POTENTIEL

Son potentiel d'application
sérend & plusieurs secreurs
ligts & la westion des ressour-
ces naturelles, au suivi envi-
ronnemental, 4 la pestion du
territoire de méme qu' la
gestion des services publics.
[rans des applicarions
environnementales, ce
capteur permer de s'assurer
de Iz localisation exacte de
phénm;i;m ﬂdEser-.-éa aur le
termain Lhuite de gaz, n
de pérroles, incendies T:PE
torét, erc. ), d'équipements
fixes er de stations d'"échan-
tillonnage. Sur l'eaw, il peut
érre utilisd pour numériser
directement les zones
touchées par le déversement

INFORMATIONS

Cetre fiche a éré rédipée &
partir des résulears d'un
projet téalisé par Viasar
Giéo-Technologie inc. [l a
éré financé par le Pro-
gramme 4 innovation
environnementale de
Travaux publics er services
gouvemnementaux Canada
et par la Section du dé-
veloppement technolo-
gigue d'Environnement
Canada,
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de produits toxigques, pour
cartographier précisément des

berges ou des groupements
vEpSTauN.

En foresterie, il facilite le
travail d'inventaire et de car-
tographie forestitre ainsd que
la localisation des périmétres
de coupe, Il est utin X g0
logues et aux spécialistes des
sciences de la terre qui ont &
parcoutir de vastes territoires
en régions éloignées pour
accéder i des endrodts précis
sur le perrain et pour position-
net correctement les échan-
tillons prélevés, particulidre-
ment lorsque la cartographie
ezt déficiente ou n'existe pas.

Pour la surveillance des
réseauy routiers, le capteur

GPSISIG peur #rre urilisé

pour intégrer roures les obser-
vations des senseurs actuelle-

ment utilisés pour caraciériser
I"état des chaussées,

LIMITES
La précision des données

recueillies & la source & Iaide
du systéme POSITAG 2
dépend de I'équipement urilisé
et du mode d'opération. Une
précision différente des relevés
peut étre obtenue suivant a
nature des données décodées
par le récepteur GPS urilisé.
Pour obtenir une précision de
londre du méere, il est essentiel
de procéder sux opérations de
saisie sur le rerrain en mode
différentiel.

Pour plus d'informartions, s"adresser & :

Mimse Lucie Olivier, M. Sc.

Section développement
technologigque

Protection de lenvircnnement,
région du Dudhec
Enwircnnement Canada

Tél: (514) 2839274

Fae: (514} 496-2501

guTiIL
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M. Plerre Vincent, M. 5c. DS.A.
Vinsat Géo-Technologie inc.
Tél: (514} 495-6500

Fax: [314) 495-4191
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